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A disciplina de Introducao a Engenharia Mecanica ministrada no primeiro
semestre de cada ano tem associada a tarefa classica de apresentar o curso e o
campo de atuacao do engenheiro mecanico, a missao de motivar o aluno,
estimular sua criatividade e senso critico, sem perder de vista o carater
multidisciplinar e integrador da disciplina. Neste contexto, este trabalho relata a
experiéncia de alunos do Curso de Engenharia Mecanica na disciplina de
Introducdao a Engenharia Mecanica, na proposta de um sistema de comunicacao
em radio frequéncia por arduino para assisténcia na locomocao urbana de
deficientes visuais. O projeto observou as necessidades mais latentes de
deficientes visuais. O experimento de campo consistiu na observacao direta das
dificuldades enfrentadas por deficientes visuais quanto a utilizacao de transporte
publico urbano. Notou-se a grande dependéncia desses que nao tem meios de
identificar o veiculo e mesmo a linha desejada. O projeto visa o desenvolvimento
de um sistema simples de comunicacao entre o usuario e o veiculo de transporte
publico. Essa comunicacao estabelecida deve informar para ambos da
aproximacao do Onibus e deve possibilitar a selecao, por parte do usudrio, do
itinerario desejado, com um raio de comunicacao estimado de 450 m. O sistema
devera operar com dois principais aparelhos, um para uso do individuo e outro
instalado em cada veiculo de transporte urbano. O primeiro aparelho deve
comunicar-se com o usuario por audio, filtrar a linha de O6nibus pretendida e
identificar a aproximacao do transporte coletivo. O segundo aparelho deve emitir,
por um moédulo NRFL24L01+, um sinal constante de sua posicao indicativo de
sentido do veiculo, além de informar ao condutor do automdvel da intencdao de um
deficiente visual embarcar na préxima parada do coletivo. Esta comunicacao sera
estabelecida por ondas de radio na frequéncia de 2.4 GHz, de uso livre, e sera
gerenciada por placas de Arduino UNO.
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